//uart.h 

#ifndef _uart_H

#define _uart_H

#define F_CPU       16000000                       //16MHz processor

#define UART_DEFAULT_BAND_RATE     19200           //default baud rate for UART

//函数声明

void uartSetBaudRate(unsigned long  baudrate);

void uart_init(void);

void uart_putchar(unsigned char c);

int uart_getchar(void);

unsigned char  puts(char *s);

char uart_waitchar(void);

#endif
// uart.c

//uart.c

/******************************************************************** 

*  函数库说明：RS232总线驱动函数库                                  * 

*  版本说明：  1.0 Bate                                             * 

*  作者：      andylee                                              * 

*  日期：      2007年10月                                           * 

*  平台：      mega128 16M                                          * 

*  说明：      为上层提供RS232的基本读写函数                        * 

********************************************************************/ 

#include "uart.h"

/************************************* 

*  函数说明：波特率设置函数          *

*  输入：波特率                      * 

*  输出：无                          * 

*************************************/

void uartSetBaudRate(unsigned long  baudrate)

{

    unsigned int baudratDiv;

    baudratDiv = (F_CPU/(baudrate*16L)-1);

    UBRR0H=(unsigned char)(baudratDiv>>8);

    UBRR0L=(unsigned char)baudratDiv;

}

void uart_init(void)

{

 
//初始化M128的USART


UCSR0B=0x00;

    uartSetBaudRate(UART_DEFAULT_BAND_RATE);

    UCSR0C|=(1<<UCSZ00)|(1<<UCSZ01)|(1<<UMSEL0); //Set frame format: 8data,1stop bit


UCSR0B|=(1<<RXCIE0)|(1<<RXEN0)|(1<<TXEN0);   //只设定发送和接受允许,接收完成允许中断

}

void uart_putchar(unsigned char c) //从RS232发送一个字节 

{ 

    while(!(UCSR0A &(1<<UDRE0))); 

    UDR0 = c; 

} 

int uart_getchar(void) //从RS232接收一个字节 

{ 

    unsigned char status,res; 

    if(!(UCSR0A & 0x80)) return -1;        //no data to be received 

    status = UCSR0A; 

    res = UDR0; 

    if (status & 0x1c) return -1;         // If error, return -1 

    return res; 

} 

unsigned char  puts(char *s)

{

 
 while(*s)


 {


  
uart_putchar(*s);//十六进制与ASC对应+48


    s++;


 }


 return 1;

}

char uart_waitchar(void) //等待从RS232接收一个有效的字节 

{ 

    int c; 

    while((c=uart_getchar())==-1); 

    return (char)c; 

} 

#pragma interrupt_handler uart_receive:19

void uart_receive(void) //串口接收中断

{

   
 unsigned char sreg;


 unsigned char comm_tempRec;


 //保存全局中断标志 


 sreg = SREG;


 //禁用中断


 _CLI();//是否有必要关中断，看后来具体的要求


 comm_tempRec=UDR0;


 SREG = sreg;


 SEI();

}
